
ΜΑΣ 024 Συνήθεις ∆ιαφορικές Εξισώσεις Γραµµικά συστήµατα ∆Ε, µετασχηµατισµός Laplace

Γραµµικά συστήµατα ∆Ε πρώτης τάξης.

΄Εστω ότι {x(1)(t), . . . ,x(n)(t)} είναι το ϑεµελιώδες σύνολο λύσεων του οµογενούς συστήµατος x′ = P(t) x, και
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ο ϑεµελιώδης πίνακας του οποίου οι στήλες είναι τα διανύσµατα x(1)(t), . . . ,x(n)(t). Τότε η γενική λύση του
µη-οµογενούς συστήµατος ∆Ε x′ = P(t) x + g(t) δίνεται από τη σχέση

x = Ψ(t) c + Ψ(t)
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όπου c ένα σταθερό διάνυσµα-στήλη και Ψ−1 ο αντίστροφος πίνακας του πίνακα Ψ.

Μέθοδος µετασχηµατισµού Laplace.

Γενικές ιδιότητες
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Ανάλυση ϱητών συναρτήσεων σε απλούς λόγους
Κάθε πολυώνυµο p(x) = bn x

n + bn−1 x
n−1 + · · · + b1 x + b0 µπορεί να αναλυθεί σε

γινόµενο παραγόντων
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Κάθε ϱητή συνάρτηση r(x) =
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όπου q(x) είναι πολυώνυµο µε ϐαθµό µικρότερο

(< n) από τον ϐαθµό n του πολυωνύµου p(x) αναλύεται σε απλούς λόγους ως εξής
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