MoAuwVvupa Kol TT(POCHPHOYH KOUTTUAWY

>T10 Matlab ta TtoOALWVLPO TTOPIOTAVOVTAL PE EVO OIAVUOUO TIOU TIEPIEXEL
TOUC OUVTEAECTEC TOU. Mo TIAPAdEIYHUA VIO TO KUPBIKO TIOALWVULO

3xN3-2.23x"2-5.1x 9.8
Mataue

>>c=[3 -2.23 -5.1 9.8]

[MapatnPOVPE OTI O CUVTEAEOTAC UE TOV HEYIOTO Pabuod cival TipwTtoc. MNa
VO UTTOAOYIOOUPE TNV TIUN TOL TIOAVWVULIOUL O€ VO ONUEIO X EQAPPOlOVUE
TNV EVTOAN polyval

>> y = polyval(c,x)

Otav 10 X €ival &va dlavuopa TOTE TO Y Eival KI oUTO dIAVUOUO PE TIC
OVTIOOTIXEC TIMEC TOL TIOAUWVUMUOUL OTIC TIMEC TOL AlVUOPATOC X. AUTO
gival Xproipo Otav BEAOVUE VO TIAPACTACOUUE YPOPIKA TO TIOAVWULUO. Mo
TIAPAdEIYHA

>>x=-1:0.1:1;
>>y=polyval(c,x);
>>plot(X,y)



Av BEAPE va OOVPE HOVO TA oNMEIa Kal va To CLUPPBOAICOLUE PE Eva +
TOTE eloayovpue oto Matlab

>>plot(x,y,"+)

Mo va Bpoupe TIC pideg TOL TTIOAVWVUPOUL To Matlab €xel TNV EVTOAN root
(av Kal eV TIPETIEI VO EXOUUE TIOAAN EUTIIOTOOUV AOYW APIOUNTIKWY
OQPOALATWVY)

>>r=roots(c)

[0 va eEAEYEOLE TNV OKPIBEIO TWV PI{WV PTTOPOVE VO UTTOAOYIOOUUE JE
TNV polval v Ty 1oL TTOAVWVUHOU OTIC PICEC, OAANA UTTOPOVE ETTIONC
VO QTIAEOVHE EVO VEO TTIOAVWVULHO OTTO TIC PIdeC POV BIVETAIL OTIO TNV

(X-r(1) ) (x-r(2))....( x-r(n))
AUTO VIVETOI EQIKTO PE TNV EVTIOAN poly
>>cr=poly(r)
>>norm(c(1)*cr-c)

AQOU TO cr pOC ETIECTPEYPE 1 OTOV OUVIEAECTI) PE TOV PEYOAUTEPO
BaBuo, TO TIOAAATIAQCIOOCOUE HE TOV OULVTEAEOTH c¢(1) yia va To
OUYKPIVOUUE PUE TO APXIKO TIOAVWVUUO C.



[0 TIOAVWVUPO  PEYAAOL BaBpoL gival evdla@EPOV VO OOUUPE TNV
KOTOVOUI] TwV pI{wV TOV.

>>plot(r,'bx’")

[Mapatnpovue OTl Otav ol pideg cival piyadikoi apibuoi, to Matlab
OUTOMOTO JETAPEPETAL OTO UIYODIKO ETTITIEDO PE TOV 0pI{OVTIO GEova va
gival ol TIPOYUOTIKOC €OV KOl 0O KATOKOPLPOC O PAVTACTIKOC.

To Matlab vmtootnpidel Kar cLUPPBOAIKT) TIOPOYWYION TIOAVWVUUWY HE
TNV €VIOAN polyder

>>dc=polyder(c)
>>hold on
>>plot(roots(dc),'rx’)

[l TNV TIPO0BE0N, TIOANATIAQCIOCUO Kal dlaipeEC TTIOALWVUUWVY OEITE
TIPONYOUVUEVEC OIOAEEEIC.



Mpocapuoyn KAUPTIVAWV
‘Eva cuxvo TIpOBANua Eival n TTpOCOaPUOoYK MIOC KAOUTIOANG O€ KATIOIO
dedOMEVA. Ta OEAOPEVO OE QUTO TO TIPOBANUA €ival dLo dlavoouaTa X
KOl Y id1V dI0CTACEWV.

To EpWTNUO €ival av LTTAPXEL JIO EAPTNON TWV X KOL Y UE HIO
TIOAVWVUUIKN €&iowan.

[0 TTOPAdEIYUO LTTAPXEL YPAMUIKNA €€0PTNON METOED TWV X Kaly ?

OT1t0TE B TIPETIEL VA TIPOCAPHOCOUHE TA OEAOUEVA YEVIKA PE EVO
TTOAUWVUO.

To Matlab xpnotiyottoligi tnv peEBOdO TwV EAAXIOTWV TETPAYWVWV YId
Vo AVOEL TO LTTIEPKOBOPICUEVO YPAUMIKO cUOTNHA N OTtoia diveEl TOUC
OUVTEAECTEC TOU TIOAVWVUPOU TIPOCUPUIOYC.

H €VTOAN TTOL LVAOTIOIEI aUTH TNV TIPooappoyn €ival N polyfit(x,y,d)
OTIOU X-y Ta dedouEvVa Kal d 0 BaBuog Tov TIOAUVWVUOU
TIPOCAPHOYNC. TO OTIOTEAECHA EiVAl Ol CUVTEAECTEC TOL TIOAVWVULIOU

TIPOCUPHOYNC.

[0 VO TIPOCOUOIWOOUVE TNV TIPOCAPHOYN OEOOUEVWVY HE Y
TIOAVWVUUIKN €€icwaon BewpoLE TO EENC TIEIPAQL.



[TapAyoLUE Eva OEIYUA TIHWVY OTIO VA KUBIKO TIOAUWVUHO OTO
dlaotnua [-1, 1] Kot ovouadoUPE TO AVTIOTOIXO0 dlAvVLCUd Y.

XpnoiuoTttolovue tnv rand rj randn yio va TTapAyouue Eva dlavuouo
OTIO TLXAIOUC aPIBPOVC, ¢ TO oVoudoouuE BOpLO (noise) Kal To
TIPOCBETOVE OTO dIAVUCUA Y, KOl TO cUPBoAIlouE pE ey. To didvuoua
ey TIOPIoTA Ta apIOuNTIKa OEOOUEVO ATIO EVA TIEIPAMA, KOl TO OTTOid
Eival YVWOTA UE TIEPIOPIOHUEVN OKPIBELQ.

XPNOIUOTIOIOVE TNV EVTOAN polyfit yia va BpoLue Eva KUBIKO
TTOAUWVUHO TIOU TIPOCOPUOLETal OTO OEAOMEVA (X,Y).

> UYKPIVOUPE OTITIKA TA ATIOTEAECUOTO TNC TIPOCOPUOYIC KAVOVTAC IO
VYPAQIKI TIOPACTOON TWV APIBUNTIKWY OEOOUEVWV KOl TNC KAMTIVANG
TIPOCAPHOYNC KOl ApIBUNTIKA TIAipvovTac TIC SIOPOPEC TWV
OUVTEAEOTWV TWV OIOVUOUATWV.



Clear all; close all;
c3=1[0.74 0.97 1.1 0.86];
x=-1:0.1:1;
y=polyval(c3,x)
noise=randn(1,size(y,2) );
noise=noise/norm(noise);
ey=y + Noise;
ec=polyfit(x,ey,3);

hold on;

plot(x,y,'b--");
plot(x,ey,'r+");
fy=polyval(ec,x);
plot(x,fy,'9’);
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